Endiistriyel Lineer Motorlari

Sadece elektrik kullanarak caligir. —

Tiim strok’da serbest¢e konumlandirilabilir. =" s===
Hassas ve dinamik konumlandirma isleri igindir. =" ===

-
Direkt siiriicii teknolojisi daha uzun é6miir saglar. 4" ===

Temiz oda sertifikasyonu ve IP69K’ya kadar koruma sinifi — e

Endiistriyel uygulamalar icin lineer motor teknolojisi



Endiistriyel lineer motorlari

LinMot  lineer motorlari  dogrudan
elektromanyetik  sdrlculerdir.  Lineer
hareket asinmasiz, araci disli kutusu
olmaksizin, milsiz ve kayissiz Uretilir.

Motor sadece iki pargcadan olusur. Kizak
ve Stator. Kizak, ylUksek hassasliga
sahip celik bir boruya monte edilmis
neodymium  miknatislardan  olusur.
Stator motor bobinlerine, kaydirici
rulmanlara, konum sensorlerine, 1si
takip sistemine ve entegre eletronik bir
etikete  sahip  olan mikroislemci
devresine sahiptir.

LinMot lineer motorlari cesitli boylarda
ve c¢cok  kucuk, distik  gerilim
motorlardan, gigli 3x200..480 VAC g
faz motorlara kadar varan genis bir
yelpazede sunulmaktadir. LinMot
motorlarinin  karakteristik  6zellikleri,
yuksek gl¢ yogunlugu ve sistem
entegrasyon kolaylhigidir.
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w4 "sm==-~ Dinamik ve Hassas

Elektronik etiket ve
konum sensorleri

Statdr sargisi ve
1s sensorleri

Motor miknatish strgd mili

Yik baglama

— Entegre konum geribildirimi
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wd ===~ Programlanabilir hareket profilleri
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wds===-~ Programlanabilir baski kuvvetleri




Yikleme

Paletler lizerine dizme Hizalama

Yénlendirme Damgalama ve etiketleme

Ayiklama




LinMot Lineer Doner Motorlari

PRO1 motor serisi 6zgurce birlestirilebilir lineer - dairesel hareket serisi olarak
tasarlanmistir. Lineer hareket parcasinin doner direkt strlcl parcasiyla kompakt
bir gévdede birlesmesi, yaratici makine Ureticileri icin yeni ta sarim imkanlari
sunmaktadir.Her motor kendi servo denetleyici birimiyle kontrol edildigi icin
birbiriyle eszamanli veya tamamen bagimsiz, yiksek dinamiklige sahip

lineer - dairesel hareket islemleri, basit bir sekilde gerceklestirilebilir.

Yaratici bir tasarim elemani olarak PR0O1 motorlari vidalama

Lineer kisim

Doéner kisim

bantlama, kapatma, hizalama ve daha pek ¢ok karmasik ¥
hareket islemiicin kullanilabilir. Lineer déner motorlar .
hem lineer gliciin (basing), hem de tork’un (sikistirma

tork’'u) bagimsizca ayarlanmasina olanak saglar.

1024N ‘a varan lineer gice ve 7.5Nm’ye varan /

tork’a sahip PRO1 motorlari, ¢esitli boylar ve
oyuk safth / saftsiz cesitlerde mevcuttur

1024N‘a varan lineer gice ve 7.5

Nm'’ye varan tork’a sahip olan

PRO1 motorlari, cesitli boylar

ve oyuk safth /saftsiz

cesitlerde mevcuttur -2

{"s===-~ Lineer ve dbner direkt siiriicii
& s Birbirinden bagimsiz lineer ve déner hareketler
¥ Senkron lineer ve déner hareketler
& *ss 1024 Newton’a varan programlanabilir basma giicii
s 7.5 Newton metre’ye varan programlanabilir tork



Kapaklama

Alip yerlestirme Lineer ve doner hizalama




LinMot uygulama alanlari

Besleme
LinMot lineer motorlari ve servo denetleyicileri, zorlu
endistriyel gevre sartlarinda  galismak igin Araya ekleme
tasarlanmistir. Olaganustli teknik o6zellikleri, az
bakim gerektiren calisma tarzlari ve asir uzun Masa
omdrleri kendilerini rakiplerinden ayiran 6zellikleridir.
Katlama
LinMot tup seklindeki lineer motorlari, pnématik
silindirlerin yerini almak gibi, basit konumlandirma Miihiirleme
uygulamalari icin tasarlanmistir. Ozellikle, eger
uygulama daha yiksek esneklik, daha genis Yiikleme
dinamikler, daha uzun sire veya bakim’a ihtiyac
duyuyorsa, veya pnomatik sistemler igin enerji Dizme
masraflari artiyorsa, LinMot tlp seklindeki lineer
motorlari 6nemli bir alternatif olusturmaktadir. Paletleme
Bogaltma
Yon degistirme
b - - -
{*s===-~ Basit konumlandirma igleri Montaj
M-
{ "w===.. Cok dinamik hareketler Bastrma
- Baski birlestirme
{"e===.. Senkron hareket dizileri
Delgileme
- - - agm 'l - -
{"ss==-~ Pnomatik silindirlerin yerine Titretme
- . . Kanistirma
{"===... Kayis ve Spindle yerine
Ayirma
- - _ . .
P Mekanik kamlarin yerine Kiregleme
Ugan hali
Senkron yerlestirme
Dolum seviye élgiim
Palet dolum
Blister dolum
Sise ve tiip dolum
Sizdirmazlik konrolii

Baski isareti hizalama

Ped baski

Etiket konumlandirma

Kamera konumlandirma

Isik konumlandirma
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Modiilleri

Montaj > "‘i.
Modiilleri g

Etiketleme
Birimleri

Paketleme
Makineleri

Modyuilleri

isleme + *

Lojistik
Sistemler




Motor serisi P01-23x80

Maksimum strok: 770mm
Maksimum giic: 44N

Motor serisi P01-23x160

Maksimum strok: 770mm
Maksimum gii¢: 86N

Motor serisi P01-37x120

Maksimum strok: 1°460m
Maksimum gii¢: 163N

Motor serisi P01-37x240

Maksimum strok: 1°460mm
Maksimum giic: 308N

Motor serisi PO1-48x240

Maksimum strok: 1°830mm
Maksimum gii¢: 585N

Motor serisi P01-48x360

Maksimum strok: 1°’710mm
Maksimum gii¢: 1°024N

Motor serisi P10-70

Maksimum strok: 1°770mm
Maksimum gii¢: 2°500N



Motor serisi P02-23Sx80

Maksimum strok: 780mm
Maksimum force: 67N

Motor serisi P01-375x60

Maksimum strok: 770mm
Maksimum giic: 86N

Motor serisi P01-375x120

Maksimum strok: 1°460mm
Maksimum giic: 163N

Lineer Motorlar INOX IP69K

Maksimum strok: 1°830mm
Maksimum gii¢: 585N

Lineer Motorlar ATEX

Maksimum strok: 1°710mm
Maksimum gii¢:  1°024N

Lineer-Déner-Motorlar PRO1

Maksimum strok: 1°770mm
Maksimum gii¢:  2°’500N




LinMot Kisa Motorlar

Kisa motorlar dar alanlarda yapilan
uygulamalar igin tasarlanmistir.  Kuguk
motorlar, birden fazla statdér'un birbirinden
bagimsiz olarak ayni slrgide calistigi,
kompakt cok-eksenli uygulamalarin
tasarlanmasina olanak verir.

Cabuk ve kolay montaj icin motor kablo
baglanti  noktasi, cikartilabilir  kapagin
altindadir. Makine Ureticisine kablo
ybnlendirmede azami 06zglrliglu saglamak
icin, motorlar kablo ¢ikisini sol, sag veya 6n’e
yonlendiren Ug¢ kapakla teslim edilir.

e

Kisa motor serisi P02-23S

Kisa motor serisi P01-37S

= Kompakt tasarim

Yiiksek gii¢ yogunlugu

Entegre montaj flangi

wdSs===~ Motor kablosu baglanti konnektérii ¢ikartilabilir kapak altinda

~d ===~ Yan veya 6n taraf kablo ¢cikish motor kapaklari

~d ==~ Kompakt cok eksen uygulamalar igin ideal
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INOX IP69K ve ATEX Lineer Motorlari

Bu kompakt lineer motorlar tamamen
1.4404/316’lik paslanmaz celikten
Uretilmektedir ve ylksek koruma sinifi
IP69K ile tanimlanmaktadir. Ozel bir
versiyonunda bu motorlar, patlamaya
dayanikli ATEX onayi ile sunulmaktadir.

Motorlarin ~ tim  mekanik  baglantilari
kaynaklidir ve motorun ic tarafi sicaklhk
degisikliklerinde olusabilecek yogusmalara
karsi tamamen izole edilmigtir.

ATEX Motorlar

INOX Motorlar

Bu ozellikler, kolay temizlenebilir
paslanmaz celik ylizeylerle beraber, lineer
motorlarin gida ve ilag sektorlerinde
kullaniilmasina olanak saglar.

~ Paslanmaz celik 1.4404 /316
Contasiz, kaynak yapiimig konnektérler

Tamamen izole edilmis i¢ kisim. Hava bosluklari yok

=i ss==~ Gaz/Toz igin patlamaya dayanikli versiyon

A s===-~  Yikama’li uygulamalar igin hijyenik tasarim IP69K
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LinMot Lineer Kilavuzlar

LinMot lineer kilavuzlari, blnyesinde
bltlinlesmis rulman veya kaymall yatak
barindiran, standart veya agir kizaklara
uygulanan LinMot lineer motorlarda kullanilan
kompakt kilavuz birimleridir.

Lineer kilavuzlar, yik yatagdi olarak ve distan
uygulanan kuvvetlere ve dairesel bikme
momentlerine karsi koymak icin ve dénmeyi
engelleme cihazlari olarak kullanilr.

Modiler yapisi, mekanik fren veya dilsey
yuklerde yiik dengelemek icin manyetik yaylar
gibi aksesuar eklentilerinin basitce
yapilmasina olanak saglar.

Lineer Kilavuzlar HO1

Kopri kilavuzlar BO1

— Basit montajli kompakt tasarim
— Rulmanli veya diiz yatakli
— Yiiksek hiz ve ivmelere imkan saglar
— Yiikiin dinamik ve hassas pozisyonlanmasi

=~ s===-~ Pnomatik fren icin montaj segcenegi

=k Ssm==-~  MagSpring manyetik yay’r icin montaj secenegi
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Manyetik Yaylar MagSpring

MagSpring Urtnleri en iyi “manyetik yaylar”
olarak tanimlanabilir. Fakat, “yay” terimi
MagSpring  bilesenlerinin,  karakteristik
egrisi pozisyon degisimi arttikga, artan bir
direng gosteren tipik bir mekanik yay'dan
ziyade, tim calisma yelpazesinde sabit bir
direng glcu gosteren pargalar olduklarini
ifade eder.

Strok'dan badimsiz olan gug¢ Uretimi,
MagSpring’i disey surlci uygulamalarinda
yuk giglerinin  dengelenmesinde tercih
edilen Urtn haline getirmektedir.

Lineer bir motorla birlikte MagSpring
kullanildiginda, bu agirlik yiki, pasif olarak
dengelenebilir. Lineer motor bu durumda
sadece pozisyonlama islemi ve dinamik
glgler icin kullanilir ve bu ylizden daha
kiiclk segcilebilir.

= —— =)

e

MagSpring

Lineer Motor

Tiim ¢calisma strok’unda sabit gli¢

Tamamen pasif. Hava veya elektrik gerektirmez

== Yer ¢cekimini dengelemek etmek igin ideal

=amme—=  Cesitli strok ve gii¢c se¢enekleri mevcut

=aemw—=  Kompakt ve saglam tasarim



Servo Siiriiciiler

LinMot  lineer motorlari,  kendileriyle LinMot Drives for the high dynamic and
iliskilendirilen Servo Siricllerle birlikte, precise control of linear and rotary motors
lineer pozisyonlama igleri icin en uygun cover the entire power range from small
sUrlict  sistemlerini  olustururlar.  Siricl low voltage 24-72VDC motors up to the
Urinlerindeki genis yelpaze, iki ug strongest three phase linear and servo mo-
pozisyonlu basit uygulamalardan, karmasik, tors with 3x200...480VAC supply.

yuksek hassaslikta, cok eksenli ve bir ana
saft'a senkronizasyonlu uygulamalarin hizli
implementasyonunu mumkin kilar.

L ' e B
i_ i E1400 Serisi by
EN F : _ "
i ! E1000 Serisi L
) |:| T - -y
b E1100 Serisi g
A
i
E100 Serisi
B1100 Serisi
- - . - - - -
4 s===-~ Entegre giic (initeli tek ve ¢cok eksen denetleyiciler

= i'—.‘*-'= = Konum, hiz, ivme ve giiciin hassas kontrolii
A" Dabhili hafizada depolanan hareket profilleri veya serileri ¢caligtirma
~L ===~ Ana bir siiriicliyle senkronizasyon igin elektronik kam ézelligi
~&s===-~ Dijital tetikleme girigleri ve analog hedef deger girisleri

— Seri iletigim, field bus veriyollari ve Endiistriyel ETHERNET

14 www. LinMot.com



Sistem Entegrasyonu

Ust kademedeki kontrol sistemiyle baglanti
analog, dijital veya seri araylzleri veya fieldbus
araylzleriyle yapilir ve LinMot Servo
Sdrlcilerin  herhangi bir kontrol konseptine
basit entegrasyonunu saglar. Kontrol sisteminin
Ureticisi ve tipinden bagimsiz olarak LinMot
Servo Siuriclleri Ustlerinde bulunan bir PLC,
endustriyel PC veya 06zel bir kontrol sistemini
icin dogru baglanti arayuzuni beraberinde
getirirler.

LinMot sdructleriyle, LinMot'un lineer ve
dairesel motorlari disinda herhangi bir Gglinci
firmanin lineer veya dairesel motorlari kontrol
edilebilir. Kontrol sistemi Ureticileri siklikla
kicuk aktuatorler icin entegrasyon secenegi
sunmaz, ve bu durumlarda LinMot surtculeri
mevcut tek secenektir.

Sistem entegrasyonu kontrolii

pli E

Siemens

RS 2% Smemm L EtherCAT™

” SERCOS

pevicener>>  CANopen

EtherNet/IP POWERLINK

- "

wil ol

Allen-Bradley Beckhoff Schneider ELAU Bosch, Omron...

Sistem entegrasyonu hareketlendiricleri

-9

~d ===~ Ust kademe kontrol sistemine kolay entegrasyon
4 s===-~ LinMot tarafindan saglanan test edilmis PLC fonksiyon bloklari

~4 ===~ NC ve CNC entegrasyonu icin standart protokollar

4 s===-~ LinMot ve li¢lincii firma lineer motorlarin hassas kontrolii

—d == Ugiincii firma déner motorlarin hassas ve dinamik kontrolii

wdSs===-~ Motor gevre

birimleri i¢in araytizler; fren, enkoder, ...

15



LinMot®

Tek kaynaktan lineer hareket
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Haerdlistrasse 15

CH - 8957 Spreitenbach
Switzerland

Tel: +41-(0)56-419 91 91
Fax: +41-(0)56-419 91 92
E-Mail: office@linmot.com
Web: www.linmot.com

OTOMASYON

LinMot, Inc.

N5750 Townline Road

Elkhorn,WI 53121 L

USA

Tel: 877-546-3270

Fax: 800-463-8708

E-Mail: sales@linmot-usa.com

Web: www.linmot-usa.com ——

YRM OTOMASYON MUH. TAAH. ELEK. SAN. ve TiC. A.S.
Atalar Caddesi, Dolunay Sokak No: 5 34862 Kartal - ISTANBUL / TURKIYE
Tel. : (+90 216) 517 22 70 (pbx) Fax: (+90 216) 517 22 73

web: www.yrmotomasyon.com e-mail: main@yrmotomasyon.com

- www. LinMot.com



