Endustriyel Lineer Motorlar

Akilli tahrik ¢ozumleri

URUN TANITIMI

www.linmot.com



Hassasiyet ve dinamiklik

Uriinlerimizde ve NTI AG>nin giindelik hayatinda, bu degerler birbirinden ayrilamaz.

NTIAG

NTI AG dlinya ¢apinda yiksek
kaliteli tlp seklinde lineer
motorlar ve lineer motor

sistemleri Ureticisidir, bunun bir
sonucu olarak lineer dogrudan
hareket sistemlerinin endistriyel
ortamlarda kullanimi igin
gelistirilmesi, Gretimi ve dagitimina
odaklanmistir.

1993 yilinda Sulzer Group
blinyesinde bagimsiz bir is birimi
olarak kurulan NTI AG, 2000 yilindan
beri bagimsiz bir firma olarak
faaliyet gostermektedir.

NTI AG genel merkezi, isvicre Zurih
yakinlarinda Spreitenbachta yer
almaktadir. isvicre ve Slovakya’daki
Ug Uretim tesisine ilave olarak,
firmamiz Amerika kitasini da
kapsayabilmek igin satis ve

destek ofisi olarak LinMot®

USA Inc. firmasini biinyesinde
bulundurmaktadir.

Endistriyel lineer motorlarigin
LinMot® ve Manyetik yaylar igin
MagSpring® markalari diinya
capinda musterilerin hizmetine
sunulmaktadir. NTI AG sirketi, diinya
¢apinda 80’i askin yerde, deneyimli
musteri danismani, satis ve destek
agina sahiptir.

Dogrusal hareket’in
gerceklestirilmesi icin NTI AG sirketi
her zaman yetkili ve glivenilir bir
ortak’tir.

Misyon

LinMot, musterilerine kolayca tiim lider kontrol sistemlerine entegre
edilebilen, sofistike ve 6zel bir lineer tahrik sistemi sunmaktadir.
Yiiksek seviyede standardizasyon, stoktan teslimat ve diinya ¢capinda
bir dagitim agy, Grtinlerin hemen temin edilebilmesine imkan kilar ve
miusterilerimize milkemmel bir destek saglar.

Amacimiz lineer dogrudan tahrik teknolojisini yayginlastirmak
ve standart bir makine tasarim 6gesi yapmaktir. Biz genel kaynak
koruma ¢abalarina buytik 6lctide katki saglayan yuksek verimli
hareket ¢ozlimleri sunuyoruz.
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Lineer Motorlar

Pozisyon ve Sicaklik sensorleri
Elektronik etiket

Stator Sargisi

Neodinyum miknatisli Stirgi

Yik Baglantisi

LinMot, lineer motorlar, dogrudan elektromanyetik prensibini kullanir.
Elektromanyetik kuvvet sayesinde, kamlar, disliler, kayislar, ya da diger
mekanik cihazlar kullanilmadan dogrudan dogrusal hareket saglanir.
Motor sadece iki bolimden olusur: Stirgl ve stator. Surgi, yuksek
hassasiyetli paslanmaz gelik boru igine yerlestirilmis neodmiyum
miknatislardan olusur. Stator igerisinde motor sargilari, stirgtiniin
kayabilmesi i¢gin bir yataklama, konum algilama ve motor sicakliginin
izlenebilmesi icin sicaklik sensorleri bulunur.

v’ Kolay v’ Son derece dinamik
konumlandirilabilir

v’ Hizi ayarlanabilir v’ Denetlenebilir
hareketler

v ivmesi ayarlanabilir v’ Yumusak hareketler

v Kuvveti v" Senkron hareketler
programlanabilir

Standart Motorlar
Yiiksek-Performans Motorlar
Kisa-Tip Motorlar
Paslanmaz Celik Motorlar
ATEX Motorlar

Ozel Motorlar

v/ Uzun hizmet omri

v’ Diisiik bakim maliyeti

v’ Hijenik

v’ Duisiik enerji masrafi
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Standart Motorlar
Genel yapida

» Son derece dinamik hareketler

» Genig hareket araligi
» Sabit kablolu veya donebilir
konnektor ile temin edilebilir

» Hava sogutmali segenek

» Tasima, handling moduillerinden,
fabrika ingaasi ve makina imalatina
kadar genis uygulama aralig.

Hareket mesafesi mm 1830
Maksimum Kuvvet N 23-1024
Nominal Kuvvet N 9-354
Pik Hiz m/s 6.9
Pik ivme m/s? 500
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm 162-410
Surgli Uzunlugu mm | 130-2000

»  Ozellikle glicli manyetik devre

» Daha uzun sireli kuvvet ve ivme

» Daha yiiksek calisma sicakliklarina

dayanir

» Standart motorlarla karsilastinldiginda,

ayniylikicin daha kiiglik bir YP Motoru

kullanilabilir.

Hareket mesafesi mm 1480
Maksimum Kuvvet N 21-255
Nominal Kuvvet N 15-92
Pik Hiz m/s 7.3
Pik ivme m/s? 780
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm 162-257
Surgli Uzunlugu mm | 170-1600

Kisa Tip Motorlar
Kompak yapida

» Kisa tasarim

» Entegre montaj flans!

» Kapakli, Takilabilir motor kablosu

» Serbestce pozisyonlandirilabilen

kablo cikisi

» Kisitliyer olan alanlarda kullanim igin

Hareket mesafesi mm 1480
Maksimum Kuvvet N 29-255
Nominal Kuvvet N 8-65
Pik Hiz m/s 7.3

Pik ivme m/s? 750
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm | 90/105/150
Strgti Uzunlugu mm | 130-1600




Paslanmaz Celik Motorlar
Hijenik

»

»

»

»

»

»

ATEX Motors
Encapsulated

»

»

»

»

»

»

Paslanmaz celik kasa

EN 1.4404/AlSI 316

Hijenik tasarim

Contasiz, kaynakli baglantilar
Tamamen kapali koruma sinifi
Entegre su sogutma secgenegi

Gida veya ilag sektoriinde kullanimigin
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P10-70 Motorlari
Gli¢ paketleri

»

»

v

Contasiz, kaynak yapilmis baglantilar
Tamamen ¢epegevre kapall

Entegre su sogutma secenegi

ilave, yedekli sicaklik takibi

1/2 (gaz) bolgelerinde kullanim igin
21/22 (toz) bolgelerinde kullanim igin
uygun

Hareket mesafesi mm 980
Maksimum Kuvvet N 210-888
Nominal Kuvvet N 24-360
Pik Hiz m/s 34

Pik ivme m/s? 440
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm | 296/395/515
Sirgti Uzunlugu mm | 395-1400
Hareket mesafesi mm 980
Maksimum Kuvvet N 210-888
Nominal Kuvvet N 24-360
Pik Hiz m/s 3.4

Pik lvme m/s? 440
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm | 296/395/515
Suirgli Uzunlugu mm | 395-1400

»

—
3 x400VAC teknolojisi
2700 N’a kadar pik kuvvet
> Asir yuiksek ivmelenebilir

Sensor ve glic kablosu icin ayri

baglanti noktasi

Standart, “liglincii parti” Servo

Surucduler ile calistinlabilir
Hareket mesafesi mm 1770
Maksimum Kuvvet N 557-2703
Nominal Kuvvet N 65-862
Pik Hiz m/s 7.4
Pik ivme m/s? 975
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Stator Uzunlugu mm 180-500
Surgl Uzunlugu mm | 290-1990




Ozel Motor
Entegre Slirticu

Motor siiriiclii modilui

» Surlcu elektronigi entegre edilmis
Yiksek Performansli Lineer Motor

»  Kompak boyutlar

» Yuksek dinamik

» Entegre montaj flansi
» Azaltilmis kablolama
» Kolay devreye alim

» Dustk toplam maliyet

On bilgi

Hareket mesafesi mm 1480
Maksimum Kuvvet N 255
Nominal Kuvvet N 35-65
Pik Hiz m/s 3.9
Pik lvme m/s? 350

Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01

Stator Uzunlugu mm 150

Sirgti Uzunlugu mm | 240-1600

Ozel Motor
Entegre Sirtcl

Omega Motor

» Surlici elektronigi entegre edilmis
Paslanmaz Celik Motor

» Ozellikle ilag ve gida sanayinde ¢ok
dar yerlerdeki uygulamalar icin

» Kaynakli baglantilar
» Bltlindyle, cepecevre kapali (IP69K)
» Ozel tasarimli baglanti noktasi

» Alan Veriyolu veya Endustriyel
Ethernetile kumanda







Lineer Doner Motorlar

PRO1 motor serisi, tek bir entegre dogrudan tahrik ¢6zimd icinde, lineer ve
déner hareketleri birlestirir. iki motor ayri ayri ve bagimsiz hareket ettirilir.
Bir Ust- seviye kontrol sistemi ile calistinldiginda, ylksek dinamikli lineer
ve doner hareketler gerceklestirilebilir. Bunlar ya es zamanli olarak ya da
birbirinden bagimsiz olarak programlanabilir.

Karmasik gorevler, 6rnegin vidalama, kapama, kapak kapatma, istifleme,
hizalama ve gok daha fazlasi tek bir bilesen ile gergeklestirilebilir. PRO1
lineer doner motor dogrusal kuvvet/bastirma kuvveti yani sira donel tork’'un
bagimsiz olarak ayri ayri tayin edilmesine imkan saglar.

v’ Lineer ve doner v’ Programlanabilir
dogrudan tahrik kuvvetler ve torklar

v’ Senkron dogrusal v’ Paslanmaz gelik
ve doner hareketler surimu mevcut

Standart

Disli Kutusu

ici bos mil
Paslanmaz celik

v Disli sanziman veya
delikli milile

v’ Kapak ve kutu kapama
isleminin en basit
sekilde gerceklestiril-
mesi




dn
o
3

o
&
o
o
a

n
{3
L~

L0 xXPo £p, - |
VEDL 5




ici bos mil

Milin ici bos olan versiyonu
» lccap2.5/4mm

» Vakum tutucu’ya yukseltilebilir

» Pnomatik veya elektrik tutucu ile
beraber kullanilabilir

» Lineer dogrudan tahrik

Hareket Mesafesi mm 300

Maksimum Kuvvet N 255-1024 Donerdogrudan tahrik
NominalKuvvet ~ — » Bagimsiz lineer ve doner hareketler
Pik Hiz m/s 39 » Entegre pozisyon sensorleri

Pik Tork m/s| 1.53-8.9 » Mutlak sicaklik geri-beslemesi
Sabit Tork Nm | 032064 > Programlanabilir pozisyon/hareket
Maksimum devir rpm | 1000-1500 sl

Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01 » Programlanabilir bastirma kuvveti
Uzunluk mm | 503-1222 Programlanabilir tork

Hareket Mesafesi mm 150
Maksimum Kuvvet N 229-921
Nominal Kuvvet N 45-319
Pik Hiz m/s 3.9
Pik Tork m/s* | 1.53-8.9
Sabit Tork Nm | 0.32-2.64
Maksimum devir rpm i%%%
Tekrarlanabilirlik mm | 0.05/0.01
Uzunluk mm | 503-959

12




Paslanmaz ¢gelik

»

»

»

»

»

»

Paslanmaz celikten lineer ve doner mil
EN 1.4404 / AISI 316

Hijenik Tasarim

Temizlik trtinlerine dayanikli

Gida tirlinleri ile kullanilmak tzere
tasarlanm

Kimya sanayinde kullanilmak tizere
tasarlanmis

Degistirilebilir, sade yataklar

»

»

»

»

»

Bagimsiz lineer ve doner hareketler
Yiiksek ataletli yiiklerin oldugu
uygulamalaricin

Yiksek tork ihtiyaci olan uygulamalar
icin

3 adet segilebilir aktarma orani

Enine ylkleri tagimak icin kilavuz
raylari ile beraber

s N g
Nominal Kuvvet N 354

Pik Hiz m/s 3

Disli n 1:5/1:7/1:10
Pik Tork Nm 44/62/89
Sabit Tork Nm 9.5/13/19




Lineer Yataklar

LinMot lineer yataklari, LinMot
lineermotorlar igin entegre bilyali
rulmanli veya burclu kompak
kilavuz birimleridir.

Kilavuzlar, disardan etki eden
kuvvetleri, torklari ve bikme
momentlerini tasiyarak, motora
yuklenmesine engel olmak igin
yuk yataklamalari kullanir. Ayrica
lineer kilavuzlar, bir anti-blikim
cihazi olarak islev gorir. Bu
Urlnler, yuksek kilavuzlama
dogrulugu sunar ve tasinan
yukiin dinamik ve hassas bir
sekilde konumlandirilmasini
kolaylastirir.

Yik, lineer kilavuz yatagin 6n
paneline dogrudan baglanir.
Mekanik boyutlari ve montaj
segenekleri cogu pnomatik
yatakli silindir ile uyumludur.
Moddler tasarimi, dikey montaj
pozisyonunda mekanik fren veya
yuk dengeleme icin MagSpring
(manyetik yay) gibi aksesuarlarin
kolaylikla monte edilmesine izin
verir.

Lineer Yataklar HO1

Etki eden dig kuv-
vetleri, tork ve biikiilme
momentlerini kendi
lzerine alma

Donmeye karsi direng
Pnomatik yatakli
silindir ile uyumlu
Entegre Lineer bilyali
yataklar veya sertlestir-
ilmis bilyali yataklar

Lineer Yataklar BO1

Sonplaka tarafinda
sertligi arttirilmis

Yiiksek-bosluklu
surgllerle kullanim

Etki eden dis kuv-
vetleri, tork ve bilikiilme
momentlerini kendi
lizerine alma

Donmeye karsi direng
Pnomatik yatakli
silindir ile uyumlu

Entegre Lineer bilyali
yataklar veya sertlestir-
ilmis bilyali yataklar

»

Lineer Yataklar H10

Etki eden dis kuv-
vetleri, tork ve biikiilme
momentlerini kendi
lizerine alma

Donmeye karsi direng

Pnomatik yatakli
silindir ile uyumlu

Entegre Lineer bilyali
yataklar veya sertlestir-
ilmis bilyali yataklar




MagSpring

Uyugulamalarinizda agirliksiz ortam

Dikey olarak takildiginda, lineer
motorlar ve diger dogrudan
surtciler yercekimi kuvvetine
karsi stirekli bir kuvvet uygulamak
zorundadirlar.

LinMot’'un <<Manyetik
Yay>>MagSpringi gelistirmis
olmasinin asil sebebi de budur.

Lineer motora paralel olarak
monte edildiginde, agirlik kuvveti
MagSpring yoluyla pasif olarak
enerji harcanmadan telafi eder.
Dikey eksenin enerjisi kesildiginde,
MagSpring dikey eksenin asagi
inmesini 6nler. MagSpring
kullanildiginda lineer motor sadece
asil pozisyonlama ve dinamik
kuvvetlerin uygulanmasi igin
kullanilir, boylelikle daha kiictik
boyutta motorlarin kullanilmasi
mumkdin olur.

Calisma prensibi sabit miknatisin
cekim kuvvetine dayanmaktadir.
Buna gore, hicbir glic kaynagi
(elektrik, basincli hava, vb)
kullanilmasina gerek yoktur ve
guvenlikle ilgili uygulamalarin
kolaylikla uygulanabilmesini saglar.




Hareket profili boyunca sabit gli¢
uretme ozelliginin kullanilabilecegi
degisik uygulamalar miimkiindur.
Sabit bir temas kuvvetinin
pozisyondan bagimsiz olarak
Uretilmesi, sabit bir tutma
kuvvetinin genis bir strok
araliginda uygulanmasi veya tahrik
uygulamalarinda tek tarafli glic
yardimi gibi.

MagSpring®

l F MagSpring

Hareket
Mesafesi

LN

.{/

M01-20 M01-37
Sabit kuvvet N 11/17/22 Sabit kuvvet N 40/50/60
Hareket mesafesi Hareket mesafesi
(Sabit kuvvet) mm | =290 (Sabit kuvvet) mm | =275
Stator agirlig g 75-388 Stator agirlig g 440-1800
Surgli agirlig g 75 - 280 Siirgii agirlig; g 75-280

Urtn ozellikleri

»  Tum strok boyunca sabit kuvvet

» Tamamen pasif, elektrik ya da sikistirilmis
havaya ihtiya¢ duymaz, enerji harcamaz.

»  Yercekimi kuvvetini dengelemek icin idealdir

»  Dinamik hareketler icin de uygundur

»  Farkli strok araliklari ve kuvvetler
»  H-kilavuzlar ile uyumlu
» Basityapi

&

Hareket Mesafesi'




Motor aksesuarlari

Miisteriye 6zel uygulamalar icin bol tercih

Elektrik

»  Motor kablosu
Sabit veya kablo kanalli galis-

ma ve robot uygulamalariigin.

»

»  Kumanda kutusu
Servo suriicllerin ¢cabuk
kurulumu igin

Mekanik

» Montaj Flanslari
Motora hizli monte edilebilme
ve optimum sogutma

» Baglanti kablosu ve cevirici
PC yapilandirma kablosu ve
araylz kablosu

»  Gug kaynaklar
300 W, 500 W, 1000 W giic
araliginda

2
RS

»  Surgii Montaji
Hiza kagikligini onler

Harici pozisyon sensorii

Mikron mertebesinde ylksek has-
sasiyetli uygulamalarda ve / veya
mutlak pozisyon tespiti igin.

==

e
W

'

»  Trafolu gii¢ kaynaklari
420 VA /900 VA / 1500 VA gli¢
araliginda

» Fren
YUk, suriici kapaliyken, dikey
montaj konumunda sabit tutar.

&



Sistem entegrasyonu

LinMot tiriinleri her tiirlii kontrol anlayisina uyar

@ Alen-Bradley

______________________________________________
v v v v v
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Servo Suruculer

LinMot servo sur(clilerin genis Uriin yelpazesi, basit iki pozisyonlu, noktadan
noktaya hareketlerden, karmasik, yiiksek hassasiyetli, cok eksenli, senkron
elektronik kam hareketlerine kadar gesitli uygulamalarin hizla uygulanmasini
saglar.

LinMot sur(ciiler, 24-72VDC algak gerilimden, 3Faz 48-0VAC dogrudan
baglantiile ylksek performansli servo motorlarin beslemesine kadar tiim gti¢
araligini kapsar.

v Noktadan noktaya Vv Seri

uygulamalardan, haberlesme,
karmasik cok eksenli alan veriyolu ve
uygulamalara kadar gercek zamanli

genis uygulama ETHERNET
aralig.

v’ Pozisyon, v Gug cikis katini
hiz, ivme kapatan entegre
ve kuvvet kontrolu guvenlik

fonksiyonlari

E 1200
E1100
B 1100
C1200
C1100
A1100
E 1400
M 8050

v’ Dahili olarak
saklanan
hareket profilleri
veya
program dizileri

v’ Kompakt tasarim
ve kolay
devreye alim







C 1200
Kompakt Siirticii /
Interpole NC Hareket

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Mutlak / goreceli

konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlar

Zaman egrileri

Gercek Zamanli (Akis)

Senkron kontrol (Siirticti profilleri)
PLC ile veya Bagimsiz Calisan
Cozumler

Dijital ve Analog giris cikislar
Eminiyetli Tork Kapatma
Emniyetli Sinirli Hizigin Hazir
Interface for optional incremental
and absolute sensor

Supports Plug and Play

UL 508C

.
e EtherCAT. v sercos

ETHERNET ISl op-mn i —

POWERLINK | EtherNet/P=>

g

c1100

A 1100

= 4
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A
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Kompakt Siirticti / Noktadan Noktaya hareket

¥

»

¥

»

»

»

»

»

¥

»

Enstriiman mihendisligi icin kii¢lik stirticli

Mutlak / goreceli
konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlari

Zaman egrileri

Gergek Zamanli (Akis)

PLC ile veya Bagimsiz Galisan
Cozlumler

Dijital ve Analog giris cikislar
Eminiyetli Tork Kapatma
Emniyetli Sinirli Hiz igin Hazir
istege bagli artimsal ve mutlak sensér
icin baglanti araytizi

Tak Calistir destegi

UL 508C

550 | EthercaT  CANopen

Mutlak / goreceli
konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlari

Zaman egrileri

PLC ile veya Bagimsiz Galisan
Cozumler

Dijital giris cikislar

Tak Calistir destegi

UL 508C

CANopen



E 1100
Genel

g55e8’ | peviceNar>

Mutlak / goreceli
konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlari

Zaman egrileri

Gercek Zamanli (Akis)

Ana Enkoder Senkronizasyonu
(Giris/Cikis)

PLC ile veya Bagimsiz Calisan
Gozimler

Dijital ve Analog giris cikislar
istege bagli artimsal ve mutlak
sensoOr icin baglanti araylzi
Master / Slave Coziimleri

UL 508C

CANopen

Dem

Mutlak / goreceli
konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlar

PLC ile veya Bagimsiz Calisan
Cozlimler

Dijital ve Analog giris ¢ikislar
istege bagli artimsal sensér icin
baglanti araylzi

Pozisyon Enkoder Simdlasyonu
(RS 422)

+10 VDC Kuvvet / Hiz Kontrol

CANopen

E 1200
leri Seviye

ey
S PREEGED°
POWERLINK sercos

CANopen

Mutlak / goreceli

konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali

hareket komutlari

Zaman egrileri

Gercek Zamanli (Akis)

Senkron kontrol (Siirtict profilleri)
Ana Enkoder Senkronizasyonu
(Girig/Cikis)

PLC ile veya Bagimsiz Calisan
Cozimler

Endustriyel Ethernet Yapilandirmasi /
Uzaktan Erisim Ethernet

Dijital ve Analog giris cikislar
Eminiyetli Tork Kapatma

istege bagli artimsal ve mutlak sensér
icin baglanti araytizii

Pozisyon Enkoder Simiilasyonu
(RS 422)

Master / Slave Coztimleri

+10 VDC Kuvvet / Hiz Kontrol

Tak Calistir destegi

EtherCAT~  EtherNetip>>

&



E 1400

Yiiksek ozellikli stirticli

L

PIRJoJF] ! & OREED !
EtherNet/iP>

7
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LinMot motorlari / AC servo motorlari kontrol eder
Mutlak / goreceli konumlandirma komutlari
Sarsinti sinirlamali hareket komutlar

Zaman egrileri

Gercek Zamanli (Akis)

Senkron kontrol (Siirticti profilleri)

Ana Enkoder Senkronizasyonu (Giris/Cikis)

PLC ile veya Bagimsiz Galisan Coziimler
Endustriyel Ethernet Yapilandirmasi / Uzaktan
Erisim Ethernet

Dijital ve Analog giris cikislar

Eminiyetli Tork Kapatma

Emniyetli Sinirli Hiz icin Hazir

istege bagli artimsal ve mutlak sensér icin baglanti
arayuzu

Pozisyon Enkoder Similasyonu (RS 422)

Master / Slave Coziimleri

+10 VDC Kuvvet / Hiz Kontrol

Tak Calistir destegi

Modiiler siirlicii konsepti

EthercAT~ | S€ICOS ' Boweriink ~ CANopen

M 8050
Modliler siirticii konsepti

8 eksene kadar kompakt tasarim
Merkezi besleme modiilui
Eminiyetli Tork Kapatma
Emniyetli Sinirli Hizigin Hazir
Modiiler, arka panel Uizerinden
birbirine bagli

Kolay ve hizli kurulum

BREEED —
LT EtherNet/IP=>
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C Talk ve
. Designer

Lineer motorlarinizi dogru boyutlandirip secin ve izleyin

Yapilandirma ve ¢alisma modlarin-
da tam kontrol

Bir lineer tahrik uygulamasi, lineer
motorun dogru boyutlandinlmasi
ile baslar. LinMot kolay kullanimli
tasarim araglari saglar. LinMot
Designer verilen hareket dizisi

ve yik durumu igin bir siirlicti ve
lineer motoru segmek igin gerekli
parametreleri hesaplar ve secilen
lineer motor ve servo surict ile
ilisiklendirir.

LinMot Talk PC araytizi kullanilarak
LinMot servo surtculeri
yapilandirilabilir. Motorlar da
operasyon sirasinda izlenir ve mevcut
hareket dizileri (izleme) analiz edilir.

Entegre kontrol paneli sayesinde
kullanici, kontrol ve durum bilgilerine
ve de daha (st seviye kontrolor
tarafindan ¢agrilan tim komutlara,
dogrudan erisim saglar.

LinMot ile motor tasarimi

Tum genel verilerin belirlenmesi
Hareket Simulasyonu
Kinematik verilerin belirlenmesi
Motor gucintin hesaplanmasi
Secilen motorun onaylanmasi

Lineer motorlarin ve Pnématik silindirlerin kullandig enerjiyi
karsilastiran “Maliyet verimliligi” sekmesi

Donel Motor tasarimi

»

»

»

»

»

»

LinMot Talk ile devreye alim

Surici ve motor konfiglirasyonu
Uygulama yapilandirma parametreleri
Hareket dizileri olusturma ve depolama
Kontrolor optimizasyonu ve durum izleme
Osiloskop ile kayit ve olctimler

Ariza tarihgesi okuma (hata yonetimi)




Bir tiklama ile
Programlama Ornekleri
LinMot Surucilerin bir ana
e\/ reye a I | | I kontrol Unitesine baglanabilmesi

icin tum yaygin veriyolu

Cabuk harekete gecmek icin basarisi kanitlanmis teknoloji. araytizleri meveuttur.

Kolay bir kontrol entegrasyonu
saglamak icin, kapsamli fonksiyon

PnP lizerinden konfigiirasyon bloklari ve programlama érne-

iﬂﬂ

kleri kullanicilara verilmektedir.

Bu fonksiyon kilitleri dogrudan ve

hizli LinMot surrlicli entegrasyonu
saglamaktadirlar.

- -S—

Fonksiyon bloklari

standart fonksiyonlari

Motor Otomatik motor Siiriicii calistirmanin yanisira siirlici
algilama ve parametrelendirme ve dogrudan
yapilandirma striictiden konfiglirasyon gibi

komutlari calistirirlar. iliskin
ekseninin tim sirdici
yapilandirmasi da boylece
kontrollor Gizerinde saklanir.

PLC araciligiyla Yapilandirma

Programming

Bakim veya yenisi ile degistirme

-
islemleri kolaylikla iletisim
veriyolu lizerinden, otomatik
surticii algilama ve yapilandirma
‘t’

yoluyla gerceklestirilebilmektedir.
Bu sayede ariza durumunda

Examples

Fonksiyon bloklari PLC Siiriicii sUricdlerin el ile yapilan ve zaman
alan konfiglirasyonu ortadan
kaldirilmaktadir.

Otomatik motor konfigiirasyonu icerisinden, kullanilan motorun aranip bulunarak, el ile

secilmesine gerek kalmaz.
Bilgisayar sektoriinde yaygin olarak kullanilan
Tak&Calistir teknolojisi, simdi LinMot tarafindan lineer ~ Motor kablosunun désenmesi ve siiriiciiye

motorlarin devreye aliminda kullaniimaktadir. baglantisinin yapilmasindan hemen sonra, motor
hemen hareket ettirilebilir. Konfigiirasyon yaziliminin
Tak ve Calistir motorlarda, parametreler statore acilmasina gerek kalmadan, ilk komutlar PLC

dogrudan kaydedilir. Servo siirlict agilista bu degerleri  kumanda dogrudan siirlicliye génderebilir. Bir
okur ve buna gore parametreleri ayarlar. Bu otomatik motorun ilk defa devreye alinmasi veya degistirilmesi,
cihaz algilamasi sayesinde genis bir kitiiphane bu sayede ¢ok basit islemler haline gelmektedir.

&



LinMot Uygulama Alanlar

Her uygulama icin dogru lineer motor

LinMot lineer motorlari ve servo
surtcileri, zorlu endistriyel
ortamlarda, agir kullanima uygun
olarak Uretilmistir. Olaganustl
teknik ozellikleri, az bakim
gerektirmeleri ve son derece
uzun 6murli olmalari, ayirt edici
ozellikleridir.

Genis Uirlin yelpazesi icinde, LinMot
karmasik servo uygulamalari

ve kolay pnématik degisimi igin
elektrikli cihazlar sunmaktadir.
LinMot teknolojisi yillardir bircok
alanda ideal bir ¢6ziim olarak
kendini kanitlanmstir.

ALY

I

o«

Paketleme Medikal ve ilag
Gida Otomotiv

L] Dy

icecek

=)

Paketleme ve Etiketleme

0,

Laboratuvar Otomasyonu

2\

Tekstil Makineleri

=

Agag isleme Makineleri

Gegmiste pnomatik silindirler, servo motorlar veya mekanik kamlar tarafindan gerceklestirilen isler, simdi giderek
artan bir sekilde dogrudan lineer motorlar kullanilarak yapilmaktadir.

Gesitli uygulama alanlar:

»  Seg & Yerlestir

» Ucgan Kesme

»  Senkron ekleme

»  Dolum seviye 6l¢im

»  Blister ambalaj dolum
» Palet dolum

23

N

»

»

»

»

»

»

lise ve tiip dolum »
Kaynak ¢enesi kontrolu »
Baski Kayit »

Tampon baski
Doktor bigak kontrolleri
Etiket pozisyonlama

Etiket uygulama

Kamera pozisyonlama
Aydinlatma pozisyonlama
ve daha bir cogu.
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Elektrik lineer hareket
Bircok uygulamada pnomatik
silindirlere GstUndur,

Hava yerine Elektrik

Enerji ve maliyet tasarrufu - Elektrik dogrusal hareket teknolojisinin Benzersiz Avantajlari

Makina tasarim muhendisleri lineer dogrudan tahrik elemanlarinin,
pnomatik silindirlere gore belirgin sekilde avantaj sagladigi bir cok durum
kesfetmislerdir. Bunlarin i¢inde: Eger hareket iki konumdan fazla ise,
pozisyonlarin bir yazilim tarafindan degistirilmesi gerekiyorsa, ana bir
tahrik ile senkron calisma gerekiyorsa veya pnomatik silindirin dinamikligi /
omr yeterli degilse.

Pnomatik silindirlerin yliksek isletme maliyetleri nedeniyle, iki nokta
arasinda, noktadan noktaya hareketlerde lineer motorlar ekonomik bir
alternatif olabilirler.

u Ozellikle hareketlerin strekli ve siklikla tekrarlandigi islemlerde gerceklesir.
Gogu zaman pnomatik silindirler hiz ve yuk sarlarina bagli olarak olmalar
gerekenden daha bliyiik olarak boyutlandirilir. Bir cok durumda pnématik
silindirlerin enerji ve bakim maliyetleri yatinm maliyetlerini birkag hafta
icinde asar.

Tipik bir maliyet karsilastirmasi, LinMot lineer motorlari ile saglanan etkileyici
maliyet tasarruflarini gostermektedir.

&




Maliyet karsilastirmasi ornegi

Teknoloji karsilagtirmasi

L/

—> M

Dakikada 30 t;evrim Hareket n?'esa.fesi:: 400 mm

0.5sn hareket siiresi Hareket siresi: 0.5sn

ve 0.5 sn bekleme siiresi Gerekli ivme: 10 m/s2
Gerekli Hiz: 1m/s
Beklenen calisma slresi: 8000 h

|

0.1, 0.2 0.3, 0.4 |

ileri git » = 0.5sn

Dur 0.55n]
Gerigel <& &  05sn
m 0.5sn
Toplam ¢evrim siiresi 2sn

Linear Motorlal

»

»

»

»

»

ivmelenme sadece 0.1 sn sirer
Hareketsiz durma esnasinda
enerji harcanmaz

Tamponlar frenleme enerjisini
emer. Enerji depolanamaz.
Olusan kinetik enerji

servo surtciinin DC link
kapasitorinde depolanir

Bu uygulama icin dlclilen gti¢
harcamasi ortalama 92 Wotir.

Pnomatik silindirler

»

»

»

»

»

ihtiyac duyulan agirlik ve hiz icin 50mm lik piston gereklidir.
Tum hareket siiresince, basingli hava giicii gerekir.
Sabit hizda sadece surtiinmeyi yenecek kadar enerji harcar

Silindir ¢capi, strok ve ¢evrim stresi distinildiglinde yillik hava
ihtiyaci 150.000 Nm>e esittir

Pnomatik Ureticilerinin belirledigi basingli hava Gretim maliyeti
0.025EUR/Nm3tiir

Energy costs

Mevcut 0.12 € / kWs:lik elektrik fiyati ve 8000 saat » 0.025 EUR /Nm3 luk uretim maliyeti ve 150.000
calisma icin yillik enerji maliyeti 96 €>dur. Nm>lik hava tiiketimi ile

»

»  Yiluk basingli hava maliyeti 3750.-EUR dur

&



Toplam maliyet
karsilastirmasi ve CO,
emisyonlar

24 ay sonraki maaliyetler:

Pnomatik: 7'540.- EUR :
Lineer Motor: 1’640.- EUR

12 ay sonraki maaliyetler:

Pnomatik: 3°840.- EUR :
Lineer Motor: 1’540.- EUR

5 ay sonraki maliyetler:

Pnomatik: 1’°480.- EUR :
Lineer Motor: 1°480.- EUR

5°900.- EUR
Tasarruf

2’300.- EUR
Tasarruf

baslangi¢ 5ay 12 ay

Dogrusal dogrudan tahrik sisteminin ilk yatirim
maliyeti, calismasi icin gerekli olan tiim bilesenleri
dahil (kablolar, donustiriiciller, vb) pnomatik
aktlator sistemi (vanalar, hortumlar vs. dahil) ilk
yatirim maliyetlerinden daha ylksektir. Ancak Lineer
motorlarin 6nemli 6lctide disiik enerji maliyetleri
hesaba katildiginda bu ilk maliyetler 6 aydan kisa bir
surede amorti edilir. Bu strenin ardindan maliyetteki
tasarruflar daha diisuk isletme maliyeti ve artan kar
mariji olarak realize edilir. Pndmatigin isletme enerji
maliyetleri sadece Ui¢ ay sonra ilk yatirrm maliyetlerini
asmaktadir.

&

24 ay

Elektrikli lineer tahrige gecilmesi CO, emisyonlarini
buyik olcude azaltarak bir baska buyik fayda saglar.
Bu basit 6rnekte pnomatik silindir kullanilmasi
durumunda ilave olarak ihtiya¢ duyulacak olan 24,000
kWs enerji, yillik 12,000 kg CO, tretimine sebep olur.
Bu hesap Alman enerji karigimi olan 500g CO, / kWs <e
gore hesaplanmistir.

Bu sebeple, CO2 kayitlari bize acik bir sekilde Elektrikli
dogrudan tahrige gecilmesini soylemektedir.






Yetkinlik

Hersey, tek bir kaynaktan

Destek

Unyanin 6nde gelen endustriyel lineer motorlari ireticisi olarak NTI AG
firmasi, bilgisini ve buluslarini musteriye 6zel ¢6ziimler saglamak

icin kullanmaktadir. Kendine has ve 6zel tahrik gorevleri icin en uygun
¢6zlimU arayan uygulama muhendislerimiz, misterilere ayricalikl

bir destek saglamaktadirlar. Musterilerimiz, kendilerine 6zel tahrik
¢6ziimlerinin Uretimi ve uyarlanmasi icin yillarin verdigi Gretim
tecribemize glivenebilirler.

Yenilik

Surekli gelistirme ve yatirimlar sayesinde, ve diinya capindaki satis
danismanlarimiz, miuhendislerimiz ve ortaklarimizin katkilariyla NTI AG
cazip fiyatlarla, misterilerine ticari olarak uygulanabilir yeni trlinler
sunabilmektedir.

Uretim

Standart hale gelmis LinMot ve MagSpring trlnleri kendi tasarladigimiz
Uretim tesislerinde Uretilmektedir. Bu sayede biiylik miktarlarda bile

hizli Griin temini ve ayni anda maksimum esneklik ve 6zellestirme

imkani garanti edilebilmektedir. Tamamen otomasyonla liretim yapan
tesislerimiz, strekli yiksek kaliteli Griinlerin saglanabilmesini temin eder.



Ozel tahrik gorevleri icin en

uygun ¢6ziimi arayan uygulama
miihendislerimiz, miisterilere ayricalikli
bir destek saglamaktadirlar.

Lojistik

LinMot ve MagSpring Urinleri, normalde dlinya ¢apinda stoktan temin
edilebilen standart triinlerdir. Su anda 1000>den fazla farkli siirlicii ve
motor kombinasyonlari stoklarimizda bulunmaktadir ve dlinya ¢apinda
48 saat icinde temin edilebilir.

Kalite

Kalite kontrol gelen malzemenin denetimi ile baslar ve teslim edilmeden
once son olarak enerji verilerek test edilinceye kadar tretim asamalarina
devam eder. Tim LinMot lineer motorlar teslim edilmeden 6nce 24 saat
boyunca calistirma testine tabi tutulur. Uzun vadeli kalite glivencesi
saglayabilmekicin, LinMot Urlinleri statorda, elektronik etiketinde ve
servo siirlicl Uizerinde, bir seri numarasi ile etiketlenmistir.

g



FK BIR KAYNAKTAN
UM DOGRUSAL HAREKETLER

LinMot Europe LinMot USA

NTI AG - LinMot & MagSpring LinMot USA, Inc.
Haerdlistrasse 15 204 E Morrissey Dr.
CH-8957 Spreitenbach Elkhorn, WI 53121
Switzerland United States

& +41(0)56 4199191 . 877-546-3270

= +41 (0)56 419 91 92 = 800-463-8708

¥ office@linmot.com ¥ usasales@linmot.com
@ www.linmot.com @ www.linmotusa.com




